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Hakkimda

Sivas Cumhuriyet Universitesi Bilgisayar Miihendisligi onur mezunu ve ayni bélimde yiiksek lisans 6grencisiyim.
Robotik, otonom sistemler ve yazilim gelistirme alanlarinda uzmanlasiyorum. Teknofest'te tniversite takimina liderlik
ederek tam otonom bir robotla Turkiye 2.'si olduk. ROS2 yazilimi, SLAM, navigasyon ve sensor entegrasyonunu ben
ylrittliim. Samsung Innovation Campus'te yapay zeka ve makine 6grenmesi egitimi aldim. Gomili sistemler ve full-stack
gelistirme deneyimim var. loT destekli otonom robotik mimariler tizerine yayinim bulunmaktadir.

Yayinlar

NAS, A.; Yiiksek, A. G.; Mandaci, E. D.
loT-Enhanced MIS Architectures for Autonomous Robotic Systems. DOI

Egitim
Cumhuriyet Universitesi — Bilgisayar Miihendisligi. Yiiksek Lisans Sivas,
GPA:3.75/4.00 Eyltl 2025 — Devam Ediyor

Tez: Gorsel, Isitsel ve Mekénsal Sensér Veri Fiizyonuna Dayali Otonom Mobil Robot
Navigasyon Sistemi

Cumbhuriyet Universitesi — Bilgisayar Miihendisligi, Lisans Sivas,
GPA: 3.03 / 4.00 — Onur 6grencisi Eylil 2021 — Haziran 2025
Deneyim

Samsung Innovation Campus — Yapay Zeka Stajyeri Uzaktan

Temmuz — Kasim 2025
e Makine 6grenmesi ve derin 6grenme temellerini kapsayan yapilandiriimis bir YZ egitimi tamamladim.
e Python ile veri analizi, model gelistirme ve degerlendirme calismalari yaptim.
e Ollama, CrewAl ve LangChain gibi LLM orkestrasyon araglarinda uygulamali deneyim kazandim.
e Program bitirme projesi olarak ugtan uca bir YZ projesi gelistirip sundum.

Teknofest — Robotik ve Yapay Zeka Takim Lideri Sivas, Ofisten
Eyltl 2024 — Haziran 2025
e Teknofest Sanayide Dijital Teknolojiler Yarismasi (ileri Kategori) kapsaminda gelistirdigimiz otonom robot ile
Turkiye 2.'ligi elde edilmesini sagladim.
e Sensor entegrasyonu, SLAM (SLAM Toolbox) ve otonom navigasyon (Nav2) dahil tim ROS2 tabanl yazilimlari
gelistirdim.
e Tim yazilm sirecini uctan uca gelistirdim; donanim ve elektronige de katki sagladim.
e Robotik, sensor flizyonu ve gergek diinya otonom sistemleri konusunda kapsamli deneyim kazandim.
C-Prot — Yazilim Stajyeri Mersin, Ofisten
Temmuz — Agustos 2024
e C++ile dosya arama ve zararli yazilim tespit algoritmalari gelistirdim.
e Dosyalar lizerinde sertifika taramasina odaklanan bir proje olusturdum.
e Tauri ortaminda Svelte ve Rust kullanarak full-stack bir uygulama gelistirdim.
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Projelerim

Otonom Cizgi izleyen Robot

e Raspberry Pi 4 kullanarak, Gzerindeki kamera araciligiyla siyah seridi takip eden mobil bir robot gelistirdim.
e GPIO lzerinden 6zel tasarlanmis motor siirlicii devresi ile DC motorlari kontrol ettim.

e Roboflow kullanarak gizgi ayrimlarini algilayip yon belirleyebilen bir makine 6grenmesi modeli egittim.

e GOmUll sistemler, motor kontrolii ve hareket algoritmalari Gzerine uygulamali deneyim kazandim.

Dogal Navigasyon ve Haritalama Ozellikli AGV

e Raspberry Pi 4 ve Ubuntu lizerinde ROS2 Humble kullanarak otonom yonlendirmeli bir AGV (Autonomous Guided
Vehicle) gelistirdim.

e LIDAR kullanarak SLAM tabanh haritalama, sesli/isikli uyari sistemi, engel algilama ve yasakli/dlstk hiz bolgeleri
gibi 6zellikleri uyguladim.

e SLAM Toolbox, Nav2 ve ROS2 Control gibi ROS2 paketlerini entegre ettim.

e URDF robot modelleri tasarlayarak fabrika lojistigi senaryolari icin navigasyon kabiliyetleri sagladim.

e Motor kontrolii, enkoder geri bildirimi ve IMU verilerinin islenmesi icin Raspberry Pi ve Arduino arasinda iletisim
kurdum.

e Robotik, sensor flizyonu, otonom navigasyon ve ROS2 ekosistemi konusunda giicli deneyim kazandim.

Teknik Beceriler

Programlama Dilleri:
C++, Python, JavaScript, C#, Java, HTML/CSS, SQL

Teknolojiler & Araglar:
React, Node.js, Flask, Git/GitHub, Tauri, Svelte, Linux, Arduino, Raspberry Pi, Jetson, ROS2, OpenCV, Docker, Ollama,
CrewAl and LangChain.

Protokoller & Arayiizler:
12C, SPI, UART/USART, CAN, PWM, GPIO

Diller

e ingilizce: Orta Seviye (B1-B2)
e Tiirkge: Ana Dil

Kisisel Beceriler (Soft Skills)

e Hizh Ogrenme & Problem Cézme
e Ekip Calismasina Yatkinlik
e Yeni Teknolojilere Merakl
e  Glgli Arastirma Becerileri

ilgi Alanlari

Yazihm Gelistirme, Gom(ilu Sistemler, Web Teknolojileri, Robotik, A¢ik Kaynak Projeler

Referanslar

Talep edilmesi halinde paylasilacaktir.



